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Pfed instalaci a pouzitim si prosim peclivé prectéte tuto pfiru¢ku. Vyrobce si vyhrazuje pravo provadét na
vyrobku zmény majici za nasledek lepsi kvalitu. Tyto zmény se mohou projevit na technickych parametrech,
vzhledu, nebo uspofadani nékterych komponentd. Tyto zmény neni vyrobce povinny sdélovat a mize proto
dojit k nesouladu tohoto manualu s aktualni dodavkou. Zmény jsou do navodu zavadény postupné, na zakladé
zpétné vazby uzivatelQ.

1.Bezpecnostni upozornéni

Ujistéte se, Ze pouzité napajeci napéti odpovida napajecimu napéti pohonu brany (AC110V nebo

AC220V); détem neni dovoleno jakkoliv s pohonem zachazet, Ci se jej dotykat.

Dalkovy ovladac je mozné vyuzivat v rezimu jednoho tlacitka nebo tfi tlaCitek (viz pokyny k
dalkovému ovladani podle skute¢ného typu pohonu brany). Po stisknuti tlaCitka na dalkovém
ovladaci blika indikaéni svétlo. Hlavni pohon a branu Ize odemknout manualné pomoci

uvolfiovaciho kli¢e a branu Ize poté ru¢né ovladat.

Pfi zapnuti spinaCe se ujistéte, Ze se nikdo nenachazi v blizkosti hlavniho pohonu nebo brany.
Pokud je hlavni pohon tfeba opravit nebo regulovat, prestarite jej do¢asné pouzivat. Instalaci a

udrzbu vyrobku musi provadét odborni technikové.

Pfed instalaci, udrzbou nebo opravou si prosim peclivé prectéte tento navod. Pfi nedodrzovani
pokynU v této pfirucce je jakakoli ujma nebo ztrata na majetku, zpusobena nespravnym pouzivanim

nebo neopravnénymi Upravami, mimo odpovédnost nasi spole¢nosti.



2. Obsah baleni (standard)

Cislo Obrazek Nazev Mnozstvi

1 Hlavni pohon 2
2 Montazni zakladni deska 2
3 Predni drzak 2
4 Box pro fidici jednotku 1

hlavou M8x115

5 @(y Sroub se $estihrannou 4

6 Sroub s T- hlavou 4
7 Matice M8 8
8 Upevriovaci roub 4
° \-@ \-@ \-@% \-@% Samojistna matice M8 4




Cislo Obrazek Nazev Mnozstvi
10 ., , ) , ) . ) Vymeznovaci podlozka (tlusta 4
11 . ) . ) Vymezovaci podlozka (tenka 2
12 Vackova podiozka g

N N
| DS E @ | Pumapodorkaes 10
Sroub se
15 Sestihrannou hlavou 2
M8x30
16 Uvolnovaci kli¢ 1
17 Dalkové ovladani 2
18-1 Klika 2
Q
18-2 Ojnice 2




2.0bsah baleni (doplrikové prislusenstvi)

Cislo Obrazek Nazev Mnozstvi
1 ‘ ‘ InfraCerveny senzor 1
2 Bezdratova klavesnice 1
3 Majak 1
4 Elektricky zamek 1

3.Technické parametry
Model PK400AC
Napajeni AC220V/50Hz, AC110V/60HZ
Vykon motoru 260W
Cas otevirani 9°/s~11°/s
Max. hmotnost jednoho kfidla brany 400Kg
Dosah dalkového ovladani =30m
Rezim dalkového ovladani Jedno-tlagitkovy/CtyF-tlagitkovy
Koncovy spinac Mechanicky koncovy spina¢
Hlu€nost <58dB
Pracovni cyklus S2, 15min
Max. pocet dalkovych ovladact 25
Frekvence 433.92 MHz
Provozni teploty -20°C ~ +70°C
Hmotnost 25.70Kg

4.Instalace

PK400AC pohon kfidlovych bran je pouzitelny pro vahu jednokfidlé brany o hmotnosti nizSi nez 400
kg a délky menSi nez 2,5 m. Pohon vyuZiva systém se Snekovym pfevodem. Tento pohon brany
musi byt kvuli ochrané instalovan uvnitf pozemku nebo dvora.




4.1 Montazni vykres
Obrazek 1 a Obrazek 2 obsahuiji plan instalace systému pro automatizaci kfidlové brany a vazbu

mezi hlavnim pohonem a pfisluSenstvim.

Obrazek 1
(DBox pro Fidici jednotku; ). Pohon brany; 3. Brana; @). Majak (doplfikové);
®Infragerveny senzor (doplikové); ©). Dalkové ovladaé (Dopliikové); (0. Bezdratova klavesnice
(Doplhkové)

Obrazek 2
A. Hlavni pohon; B. Montazni zakladni deska; C. Kloubové Casti

ramene  p. Ojnice; E. Predni drzak
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4.2 Velikost hlavniho pohonu a prislusenstvi

4.2.1 Rozméry pohonu

= -
(age
—
360

4 \
: D ’ ) a ID
—> —> o
—— — N
——> — —

% ¢

Obrazek 3

4.2.2 Rozmeéry predniho drzaku
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Obrazek 4

4.2.3 Rozméry montazni zakladové desky
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Obrazek 5

4.3. Postup instalace

4.3.1 Instala¢ni vykres hlavniho pohonu

Oba pohony by mély byt instalovany na obou stranach brany. Instalaéni vztah mezi boxem, hlavnim
pohonem a montazni deskou je znazornén na obrazku 6. Podrobny popis zpusobu instalace
pouzijte pro instalaci pohonu na levou stranu. Ten samy postup opakujte pfi instalaci pohonu na

pravou stranu.



A L 11
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Obrazek 6
4.3.2 Priprava

a) Pred instalaci pohonu se ujistéte, Ze Ize kfidlo brany bez potizi ovladat rucné. Pred instalaci sejméte
plastovy kryt pohonu a montazni zakladovou desku. Pfislusné spojovaci prvky od krytu a desky
uschoveijte;

b) Chcete-li nainstalovat elektricky zamek, ujistéte se, Ze je dodrzena vzdalenost mezi spodni ¢asti kfidla
brany a zemi 40-50 mm. Pokud nebudete elektricky zamek instalovat, méla by byt vzdalenost mezi
spodni ¢asti kfidla brany a zemi = 20 mm.

Instalace kabelaze

Pfipravte upevnovaci prvky pro instalaci montazni desky ke sténé podle typu prostfedi a napajeci
kabel pro hlavni pohon (pocet Zil napajeciho kabelu pro kazdy pohon by nemél byt mensi nez 4,
prufezova plocha jadra kabelu by nemél byt vétsi nez 1,5 mm2), kabel koncového spinace pro
hlavni pohon (pocet Zil kabelu koncového spinace pro kazdy pohon by nemél byt menSi nez 3,
prifezova plocha jadra kabelu by méla byt vétSi nez 0.75mm?), napajeci kabel pro Fidici jednotku
(pocet Zil by nemél byt mensi nez 3, prifezova plocha jadra kabelu by méla byt vétsi nez 1,5 mm2)
Délka by méla byt stanovena uzivatelem (odbornym technikem) podle situace na misté instalace.
Poznamka: Vystup potrubi by mél sméfovat doll, aby se zabranilo vniknuti deStové vody do potrubi

podél kabelu.



Upevnéni montaznich konzol

Pro pevnou instalaci hlavnich pohont PK400AC doporucujeme pouzit upevriovaci konzoly pomoci

rozpinacich Sroubu.

4.3.3 Montaz zakladové desky

Poloha montazni desky je znazornéna na obrazku 7. Doporu¢eny montazni rozmér nize:

Rozmér Doporu¢ena hodnota(mm)
A 20<A<<100
B B>100

Zed nadvori

— —
Montazni deska e =
1
A
‘
Kidlo brany
Obrazek 8

Upozornéni



-Pfed instalaci hlavniho pohonu se ujistéte, zda je pohon a jeho soucasti v dobrém mechanickém stavu a
zda Ize branu ru¢né ovladat bez zadrhavani.

-Pamatujte, Ze jedna fidici jednotka muze pohanét jeden nebo dva hlavni pohony

-Jisti€ zemniho svodu musi byt nainstalovan tam, kde je vidét pohyb brany. Minimalni montazni vySka
ovladaci skfiriky je 1,5 m, aby se zabranilo manipulaci détmi.

-Po instalaci zkontrolujte, zda je mechanicky vykon dobry &i nikoliv, zda je pohyb brany po ruénim
odblokovani flexibilni nebo ne, zda je instalace pro infraterveny senzor (doplfikové pfisluSenstvi) spravna
a ucinna.

4.3.4 Instalace hlavniho pohonu

=

Sroub s $estihrannou hlavou M8x115 (2PGS)
H \\\ \

Sroub s T-hlavou 8x90 (2PCS)

Plocha podlozka (4PCS) s
Pruznd podiozka (4PCS)  \_
Hotova Sestihranna matice (4PCS)e o =
\® ® o
= >
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Obrazek 9
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4.3.5 Instalace kloubového ramene

\\\
\
\§=§\
Sovac & \:\
Upeviiovaci $roub (1KS) \§=§
— Upeviiovaci Sroub (1KS)
Vaékova podiozka (1KS)
— Vackova podiozka (1KS)
Plocha podlozka(1KS)

 Pruzna podiozka (1KS) /

Sroub se Sestihrannou hlavou
N € ~

M8x30 (1KS)
Obrazek 10

Pozn: Pied upevnénim pouzijte vodovahu, ujistéte se, ze jsou rameno kliky a ojnice na vodorovné

linii.

Pred instalaci prosim odemknéte dva hlavni motory pomoci uvolfiovaciho kli¢e. Zpisob
odblokovani: pomoci uvolfiovaciho kli¢e oto¢te uvolfovaci ty€ proti sméru hodinovych rudicek (viz.
obrazek 11), dokud se mechanismus neotoCi zcela vpravo. Poté nasadte kliku na vystupni hfidel

(dréazkovany hfidel). Nyni Ize klikou ramenem snadno otacek.

2 Ototte 0 180°

Obrazek 11
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4.3.6 Instalace predniho montazniho drzaku
a) Branu nastavte do pIné zaviené pozice;

b) Udrzuijte rovinu instalace pfedniho montazniho drzaku a dvefi v dobrém stavu. OtoCenim kliky regulujete
polohu pfedniho montazniho drzaku. Pro méfeni E se doporucuje 600 <E <700 mm (na obrazku 12);
mezitim oznacte stfed montazniho otvoru pfedni montazni konzoly na ramu brany;

c) Dle vyznacCené pozice vyvrtejte otvory na ramu brany pomoci elektrické rucni vrtacky nebo prislusného
naradi. Ujistéte se, Ze rozte€ otvort je 40 + 0,5 mm;

d) Upevnéte pfedni montazni konzolu ke dvefim pomoci spojovacich prvka.

Poznamka: spojovaci material by si méli zajistit sami uzivatelé.

'''''''''''''''''''''''''' E(600<E<700)

Obrazek 12
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Obrazek 13

4.3.7 Nastaveni vacky koncového spinace

Instalani poloha vacek je znazornéna na obrazku 14. Upravte prosim podle nasledujicich kroku:

a) Nastavte branu do piné zaviené polohy. Uvolnéte Srouby v obou vackach pomoci Sroubovaku

a poté vyjméte vnéjsi vacku 2;

b) Otocte vacku 1 proti sméru hodinovych rucicek, aby se kontaktni bod mezi Srapnelem
mikrospinace a vackou pohyboval od menSimu praméru k tomu vétSimu; zastavte otaceni poté

co dojde k sepnuti kontaktniho bodu mikrospinace (ozve se cvaknuti); poté pomoci Sroubovani
upevnéte upevnovaci Srouby vacky;

c) Nastavte branu do pIné oteviené polohy a namontujte vacku 2. OtocCte vacku 2 ve sméru
hodinovych ruciCek tak, aby se kontaktni bod Srapnelu mikrospinace a vacky pohyboval od
malého priméru k vét§imu; zastavte otaceni poté co dojde k sepnuti kontaktniho bodu
mikrospinaCe (ozve se cvaknuti); poté utahnéte upeviiovaci Srouby vacky pomoci Sroubovaku.
Poznamka: Po prvni regulaci polohy vacéek prosim pripojte prislusné obvody otvirace
brany k napajeni a proved’te kompletni provozni cyklus, abyste zkontrolovali, zda brana
spliiuje normu v plné oteviené nebo zcela zaviené poloze; pokud ne, bude nutné
opakované upravit polohy vacek.

13



Koncova vacka (zavreno)

Koncova vacka (otevieno)

Obrazek 14

4.3.8 Rucni ovladani

V pfipadé vypadku proudu zasurite dodany uvolfiovaci kli€ do uvolfiovaci tyCe (jak je znazornéno

na obrazku 15), otocte ji proti sméru hodinovych ruci¢ek o 180 stupril, poté Ize branu ru¢né otevirat
nebo zavirat.

Obrazek 15

4.3.9 Instalace boxu s fidici jednotkou

Obrys ovladaci skfinky a velikost montaznich otvorl jsou znazornény na obrazku 16. PFidélejte jej
na zed podle velikosti montazniho otvoru; Sejméte horni kryt a pfipevnéte zakladnu (s ovladacim
panelem) ovladaci skfifiky ke zdi. Instalacni vySka by méla byt vétsi nez 1,5 metru. Pokud je

instalovan venku, nezapomernite provést vodotésna opatreni.

14
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5. Instalace a programovani ridici elektroniky

5.1 Zapojeni
Zapojte levy a pravy motor podle schématu zobrazeného na obrazku 17. Zpusob zapojeni dalSiho

volitelného pfislusenstvi najdete na obrazcich 18 az 21.

15
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Seznam vodicl levého motoru

Pravy motor

=

Motor Terminal

Motor Terminal

vodic 2 elektromotoru

Spolegny vodié elektromotory 26
Vodic fazové sekvence 1 a kondenzator

vodic 1 elektromotoru 24
Vodi¢ fazové sekvence 2 a kondenzator M 1
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Seznam vodicu pravého motoru
Spolecny vodic elekiromotoru 29
Vodi¢ fazové sekvence 2 a kondenzator 2 7
vodic 2 elektromotoru
Vodi¢ fazové sekvence 1 a kondenzator ‘
vodic 1 elektromotoru Mz

Obrazek 17

Schéma zapojeni motoru a Fidici jednotky
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5.2 Pripojeni prislusenstvi

5.2.1 Fotobunky (Volitelné, nejsou soucasti)

Funkce infracervené fotobunky: V procesu zavirani, kdyz je infraCerveny paprsek senzoru v

detekénim rozsahu preru$en osobami nebo predmeéty, brana se z bezpec¢nostnich divodu

okamzité otevre.

Infraerveny zafic

Infracervena
fotobunka

InfraCerveny pfijimac

O
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Obrazek 18 Schéma zapojeni infraéervenych fotobunek

Terminal pro infratervené fotoburky na ovladacim panelu je ve stavu ,Normalné zavieny“; Uzivatelé

'Y

pozadavku. Pokud je pfipojena infratervena fotoburika, odpojte propojovaci vodi€ PH EXCLUSION.
Vzdalenost mezi pfijimaem fotoburiky a vysilaéem fotoburiky by méla byt vice nez 2 metry, jinak by

byla negativné ovlivnéna indukce fotoburiky; Kromé toho je tfeba pravidelné kontrolovat a Cistit

vnéjsi kryt fotobunky.
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5.2.2 Zapojeni majaku, reflektoru a elektrického zamku (volitelné, neni soucasti)

Elektricky zamek musi byt namontovan na brané ovladané hlavnim motorem 2.

Vystrazné svétlo Majak 220VAC
220VAC

Napajeni elektrickeého zamku
_|_ —

8)

oooon
61 8L 2191 GL

-¢L+ ON WOD ON

la~T€ 0C 66 LG 9¢ V¢ € 1C0

OnT B O gu g EEEEINEEAES

DDD%DDDDDDDDDD 00000 00O ODOOOOO
00000

s S8 e

Obrazek 19
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5.2.3 Externi ovladaci panel (Volitelné, neni soucasti)
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Obrazek 20 Schéma zapojeni externiho ovladaciho panelu (tritlacitkovy rezim)

00//SS//CC tlagitko

00 -Otevrieni
SS - Stop
CC - zavrieni

OO

Rezim pro chodce

> ~)
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Obrazek 21 Schéma zapojeni externiho ovladaciho panelu
(jednotlacitkovy rezim)
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5.3 Popis ridici elektroniky
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Obrazek 22 Vzhled ridici elektroniky

Prijimaci anténa: 1. Napajeni antény, 2. Uzemnéni antény

Externi ovladaci panel (tfitlacitkovy rezim): 3. Tla&itko pro otevieni (N.O.), 4. Tlacitko pro zavieni
(N.O), 8. Stop tlacitko (N.O), 5. Spole¢ny terminal (COM)
Externi ovladaci panel (jednotlacitkovy rezim): 3 Jedno tlaitko (N.O.), 4 Tlacitko pro chodce
(N.O.), 5. Spole¢ny terminal (COM)

Infraéervené bezpeénostni zafizeni: 6 Vstup infra.signald (N.C.), 7 Spole¢ny terminal (COM)

20



Koncovy spina¢ motori(zadné zapojeni, pokud ma motor sviij vlastni koncovy spinac): 10.
OTEVRENI koncového spinage motoru 1, 11. ZAVRENI koncového spinage motoru 1, 12.
OTEVRENI koncového spinaée motoru 2, 13. ZAVRENI koncového spinage motoru 2, 14. Spole&ny
terminal (COM)

Vystupni vykon: Vystupni napéti 24VAC 16-17 ;Vystupni napéti 12VDC 18 ;Kladny pol 19
Zaporny pol

Externi prislusenstvi: 15-16. Elektricky zamek (12 VAC), 20-21. Vystrazné svétlo, majak (220
VAC), 22-23. Reflektor (220 VAC)

Zapojeni motort:

M1 Terminal: (24 25 26) OP motor 1 oteviraci kontakt, CL motor 1 zaviraci kontakt, C motor 1
spolecny kontakt (COM)

M2 Terminal: (27 28 29) OP motor 2 oteviraci kontakt, CL motor 2 zaviraci kontakt, C motor 2
spole¢ny kontakt (COM)

Vstupni vykon: 30-31. Vstupni vykon (220 VAC), 32 Ochrana uzemnéni

Nastavovaci knoflik:

S.D (SPEED) Rychlost: Regulacni knoflik zpomaleni (pro maximum otacejte po sméru hodinovych
rucicek)

(POWER)VYKON: Knoflik pro nastaveni vykonu motoru (pro maximum otadejte po sméru
hodinovych ruci¢ek a vykon dosahne maxima 2 sekundy pfed spusténim motoru)
(SENS)CITLIVOST: citlivost nastavovaciho knofliku (pro maximum otacejte po sméru hodinovych
rucicek)

Tlacitka pro nastaveni:

/\: Page up - NAHORU

V': Page down - DOLU

MODE: Confirm - REZIM: POTVRDIT

Svorka (jumper):

J1 Svorka pro vylou€eni fotobunék

J2 Svorka pro vylou€eni funkce STOP u fotobunék

J3 Svorka pro vylou¢eni STOP

21



5.4 Displej

Tabulka 1 Zobrazeni digitalnich hodnot

C. |Zobrazeni| Status Popis
|- ) Po zobrazeni této hodnoty
1 ) | prepinate mezi 3 nebo 4 stavem | J& spustén rezim START
|—| ( Po zobrazeni této hodnoty
2 |1 Il | prepinate mezi 3 nebo 4 stavem | Je spustén rezim pro chodce
3 | | Bika Otevirani
4 | Bk Zavirani
. I:I = | svit Odpojena fotoburika nebo byla odstrané&na svorka
viti
PC, kdyz je v NC (zavirani) stavu.
6 e Sviti Byl stisknuto fotostop tlac. nebo odstranéna svorka
o viti fotobunék.
. l_= =_ sviti Fotoburika byla odpojena nebo pfipojena ke svorce
viti
pocitaCe, kdyz je ve stavu NE.
Il Sviti na levé strané Motor 1 se nachazi na misté pro otevieni
_ Sviti na leve strané Motor 1 se nachazi na misté pro zavieni
Motor 1 se zastavil, aniz by pokra¢ova do polohy koncového
10 - Sviti na levé straneé spinace, nebo dokonce bez instalace koncového spinace.
11 1 | Sviti na prave strane Motor 2 se nachazi na misté pro otevieni
12 I | Sviti na pravé strané Motor 2 se nachazi na misté pro zavreni
Motor 2 se zastavil, aniz by pokra¢ova do polohy koncového
13 = Sviti na pravé strané spinace, nebo dokonce bez instalace koncového spinace.
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5.5 Rychlé nastaveni (zvolte rezim nastaveni podle instalace)

a) Instalované koncové spinace (tovarné nastaveno)

Prenastaveni:

KdyZ je motor odpojeni a brana je uplné zaviena, upravte polohu koncové vacky 2 (zavieno) do
polohy spousténi koncového spinace zavirani brany, dokud neni brana Uplné oteviena; poté
nastavte koncovou vacku 1 (otevieno) do polohy spousténi koncového spinace oteviené brany,
zpUsob nastaveni viz 4.3.7. Po nastaveni obou bran zcela oteviete brany a zavfete az do sepnuti
koncovych spinacu.

Nastaveni pojezdu:

Stisknéte tlaCitko TS1 dokud se na displeji nezobrazi H L brana ovladana motorem 1 se zavira,
stejné tak brana ovladana motorem 2, obé se zastavi, dokud se brany nedostanou do poloh
spoustéjicich koncové spinace pro zavieni brany. KdyZ jsou obé brany zaviené, nastaveni pojezdu
je dokonceno.

Nastaveni limitu:

Pokud po nastaveni pojezdu nelze kfidlo brany upiné zavfit, upravte prosim pfislusné mezni vacky.

b) Neinstalované koncové spinace

Poté, co se obé brany zcela oteviely, odpojte motor a poté uzaviete mechanismus pro uvolnéni.
Stisknéte TS1 dokud se na displeji nezobrazi F: X

Brana ovladana motorem 1 se zacina zavirat, stejné tak brana ovladana motorem 2. Jakmile je
brana ovladana motorem 1 uzaviena na misté, stisknéte TS2 a motor 1 se zastavi; jakmile je brana

ovladana motorem 2 uzaviena na misté, stisknéte TS2 a nastaveni pojezdu je dokon&eno.

5.6 Dalkové ovladani

5.6.1 Rychlé uceni dalkového ovladace
Proces rychlého uceni: V poCateénim stavu displeje nastaveni mazete stisknout tlacitko V

dokud se nezobrazi = (nyni 1x stisknéte tlagitko dalkového ovladage . Jakmile se na displeji
X
Ly

zobrazi Cislice dalkového ovladae L{ (, je timto ovlada& nauden do fidici jednotky

5.6.2 Inteligentni uéeni dalkového ovladace

Pro pfipad, ze chcete naucit ovladac do jednotky bez nutnosti otevirani skfiné fidici jednotky.
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Tato fidici jednotka je vybavena funkci automatického u¢eni dalkového ovladani. Mély by vSak byt
splnény nasledujici podminky:

1) Ujistéte se, Ze pro pfidani nového ovladace pouzivate puvodni originalni ovladac(byl jiz nau¢en do
jednotky). Pokud neni ovlada¢ naucCeny pfejdéte do Zakladniho Menu Nastaveni - a provedte uceni
dalkového ovladace

2) Timto ziskate funkci automatického uceni dalkového ovladani.

Novy dalkovy ovlada€ a originalni ovlada¢ maji stejné funkce. (Pokud plvodni dalkovy ovladaé
muze ovladat sou¢asné dvé elektricka zafizeni, mize to umét i novy ovladag).

Instrukce:

Stisknéte tlacitko na novém dalkovém ovladadi tfikrat nepfetrzZité s kazdym intervalem nejméné 2
sekundy. Po 2 sekundach stisknéte tla¢itko na piivodnim (nau¢eném ovladacem) dalkovém
ovladadi tfikrat nepretrzité a s kazdym intervalem nejméné 2 sekundy. Kdyz se novy uspésné nauci,

kontrolka alarmu (pokud je k dispozici) jednou blikne
OTEVRIT

ZAVRIT .
“sTOP | ZAVRIT

OTEVRIT T
JEDNO KRiDLO™. ————

7

Jednotlacitkovy reZzim na dalkovém ovladaci Ctyftlacitkovy rezim na dalkovém ovladadi
Figure 23

5.7 Nastaveni

5.7.1 Zakladni nastaveni
V reZimu pohotovosti stisknéte 1x TS2. (Pokud do dvou minut po vstupu do nabidky neprobé&hne
Zadna operace, systém se vrati do normalniho provozniho rezimu)

Tabulka 2 Zakladni nastaveni

Displej Funkce Tovarné
o) le )l Rezim krok-za-krokem: dalkové ovladani v rezimu =)
) () jédnoho tlagitka, ovladani otevirani / zavirani / zastaveni -
‘ - . re v s ra I 4 r r I's —
.~ |se ovlada jednim tlaCitkem na dalkovém ovladani. STR
Provozni rezim o o o o
(terminal 3) ovlada otevirani/zavirani/stop.
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Displej

Funkce

Tovarné

PED - chodec (terminal 4) jednotlacitkovy rezim pro chodce

) = Automaticky  rezim:  dalkové ovladani v
jednotladitkovém reZimu, otevirani/zavirani/stop jsou
ovladany pouze jednim tlacgitkem, funkce automatického
zavirani je aktivni. STR (terminal 3) ovlada otevirani/
zavirani/stop. PED (terminal 4) slouzi pro jednotlacitkové
ovladani pro chodce

'- '-= RezZim pro bytové jednotky: pfi stisknuti tlaCitka

dalkového ovladani se motor pfi otevirani nezastavi. Pfi
stisknuti tlacitka dalkového ovladani b&éhem zavirani zacne
motor okamzité branu otevirat. Aktivace funkce
automatického zavirani se aplikuje v mistech s Castym
provozem. otevirani/zavirani/stop pomoci jednoho tlacitka
na dalkovém ovladaci.STR (terminal 3) ovlada otevirani/
zavirani/stop. PED (terminal 4) slouzi pro jednotlacitkové
ovladani pro chodce

n t Rezim tlaCitka pro zavirani: OP (terminal 3) je
tlaCitko pro otevieni, CL (terminal 4) je tlaCitko pro zavirani,
STP (terminal 8) je tlaCitko STOP. Funkce automatického
zavirani je aktivni.

o

. )  Exit (ukon&eni nastaveni)

Management

of
Control

Remote

(

d

I ( Soucasné ovladani 2 motorc.

-

= )= Oviadani pouze 1 motoru (motor 2).

L. . Ovladani svétla

- AR
) b= Odstranéni naugeného dalkového ovladani.

'- '-' Odstranéni nau¢eného odislovaného dalkového
ovladani

)" ) ( Odstranéni véech dalkovych ovladacu
X

) Exit. (Ukonc&eni nastaveni)

Pokud se nachazite v tomto menu, mlzete jej ovladat

pfimo pomoci tlacitek na nauc¢eném dalkovém ovladaci.

-
Napt. pokud se na displeji ukaze e (

stisknéte na dalkovém ovladadi tladitko, které chcete naudit
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Display

Function

Default

Na displeji se zobrazi hodnota korespondujici s Cislem,
I
dalkového ovladace) ) :
Odstranéni nau¢eného ovladace: Pokud je na displeiji

b . :
zobrazeno)™ )_ stisknéte tlacitko na dalkovém ovladaci

ktery chcete odstranit. O

Odstranéni dalkového ovladace dle pfifazeného disla:

Jakmile se na displeji zobraziy™ y= stisknéte TS2, zobrazi se
I
L{ (, stisknéte TS1. TS3 pro vybér Cisla(1-40) dalkového

ovladace, ktery si pfejete odstranit, stisknéte TS2

-
opétovné, zobrazi se L) (, dalkovy ovladac byl odstranén.

Odstranéni vSech dalkovych ovladacu: Kdyz se zobrazi

- i
- . stisknéte TS2, zobrazi se V()= stisknéte TS1,

zobrazi seH ':'! stisknéte TS2 opét, zobrazi se O

VSechny dalkové ovladace byli odstranény.

Poznamka: Dalkové ovladani v rezimu jednoho tlacitka:
naucena funkce kazdého tlacitka se lii, stejné tak bude i
jeji Cislo. Pfi mazani nau¢eného nebo ocislovaného

dalkového ovladace bude smazano pouze jedno tlacitko.
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Display

Function

Default

Nastaveni drahy

{ Rezim rychlého nastaveni (dle 5.7)

"'
AN

()"( Rezim ruéniho nastaveni (pomoci jednoho
ovladace, ktery byl nauceny do fidici jednotky).

Nastaveni: Nejprve ruéné zavrete branu. Stisknéte
potvrzovaci tlaCitko TS2_

na displeji se zobrazi) (=
zpomalené, rychlost Ize mezitim nastavit pomoci TR1.
Kdyz je brana zcela oteviena, stisknéte TS2, oba motory
se zastavi ve stejny Cas.

; dva motory se oteviraji

Na displeji se zobrazi : : : Stisknéte tlacitko na

nauc¢eném ovladaci a motor 1 se zacne zavirat; Stisknéte
TS2 1x, motor 2 se zadne zavirat; 1x stisknéte TS2, motor
1 redukuje svoji rychlost; 1x stisknéte TS2 motor 2
redukuje svoji rychlost; 1x stisknéte TS2 motor 1 pfestane
pracovat; stisknéte 1x TS2 motor 2 pfestane pracovat.
Timto je nastaveni kompletni.

Cas automatickéhd

zavirani

Pro nastaveni 0 az 99 sekund podle pozadavku. (Pouze
funkce automatického zavieni v zakladnim nastaveni
nabidky — Provozni rezim je povolen, doba
automatického zavfeni je platna) Stisknutim TS1 nebo
TS3 upravte ¢as automatického zavreni.

Stisknutim TS2 ulozte a ukoncete.

Manualni
provoz

- |

L ( Brana oteviena pomoci motoru 1

- |

=~ ( Brana zaviena pomoci motoru 1.
-

- iy ) ,

L ). Brana oteviena pomoci motoru 2
p(

I L. Brana zavfena pomoci motoru 2
Vyberte odpovidajici polozku, stisknéte a podrzte TS2 pro
realizaci funkce ruéniho otevirani nebo zavirani brany;
Jakmile je TS2 uvolnén, motor prestane fungovat.

* Pouzitelné pro otviraCe brany bez odblokovani zafizeni.
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5.7.2 RozSifena nastaveni

)

V pohotovostnim rezimu stisknéte a podrzte TS2, dokud se nezobrazi)_ ) (
(Pokud do dvou minut po vstupu do nabidky neprobéhne Zadna operace, systém se vrati do normalniho

provozniho rezimu) Tabulka 2 Nastaveni

Displej Funkce Tovarné

Cas prace motoru 1 (tovarné je 30 sekund)

Doba zpomaleni motoru 1(tovarné je 20 sekund)

= Cas prace motoru 2 (tovarné je 30 sekund)
= =

pu g Doba zpomaleni motoru 2 (tovarné je 20 sekund)

Nl o v ’ 7
' ' ' ()Y Doba zpozdéni motoru 1 pfi otevieni brany
L ' ' (tovarné je 2 sekundy)
Cas pré o -
prace () oz ¥ - & _—
e Tm. Doba zpozZdéni motoru 2 pfi zavieni brany (tovarné
je 2 sekundy)

'- Cas prace majacku (tovarné je 120 sekund)

I
-
L b Cas prace elektrického zamku (tovarné je 2
sekundy)

g X

) { Exit

Stisknutim TS1 a TS3 vyberte polozky, které je tieba
zménit. Stisknutim TS2 vstoupite na nabidku pro Upravu
parametrl; Poté stisknéte TS1 nebo TS3 pro zménu €asu;
DalSim stisknutim TS2 ulozte a ukoncete.

]

| _' Yes - Ano

)

O T2 No-Ne )
R X (-
Rezim jedno- | \= ¢ i~ Ukonait -_—

kFidlé bra
ridie brany Stisknéte TS1 nebo TS3 pro vybér.

Stisknéte TS2 pro ulozeni a ukonceni.
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Displej Funkce Tovarné
' " - '- Yes - Ano
'-' '- ) “- No - Ne '
- ‘e - - D
Reset g X ' ' L
do tovarniho ' A Exit - Ukondit
nastaveni Stisknéte TS1 nebo TS3 pro vybér.
Stisknéte TS2 pro ulozeni a ukonceni.
]
pu Yes - Ano
- '- <
' N ' ' L No - Ne
Odpojeni t L v '-
zablokovaného | bm ) 1 Exit - Ukonéit ) ()
.
rotoru Stisknéte TS1 nebo TS3 pro vybér.

Stisknéte TS2 pro ulozeni a ukonceni.

* Tato funkce je pouzitelna pro otvirace brany s
odpojovacim zafizenim. Usnadnuje uchopeni.

_' _' Yes - Ano

VO Ak
' 0- ) N 4
Automaticke g No @8 '.: '-'
d;k‘z;r;ho = ) Exit - Ukongit -
., Stisknéte TS1 nebo TS3 pro vybér.
ovladani s = . Yy .
Stisknéte TS2 pro ulozeni a ukonceni.
]
P Yes -Ano
" ) “- No -Ne
o -' "' ( '
'- am ' ' ( Exit - Ukonéit -
Zamek pro Stisknéte TS1 nebo TS3 pro vybér. ' ' L
zpétny chod | Stisknéte TS2 pro uloZeni a ukonceni..
* Tuto funkci Ize pouzit u dvefi s instalovanym elektrickym
zamkem. Usnadnuje odemykani b&éhem otevirani brany.
]
il =l Yes-ANo
PN VO No - Ne ' ' '-
Lehny t )
start = ) € Exit - Ukonéit
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Displej Funkce Tovarné
Stisknéte TS1 nebo TS3 pro vybér.
Stisknéte TS2 pro ulozeni a ukonceni.
B
) (L Koncovy spinaé N.C.
N

' ' . b

' -' ) () Koncovy spina¢ N.O. '-' '-

., O _

Koncovy spinag|

N
)
=
Koncovy
spinac fady
motor(

) CExit
Stisknéte TS1 nebo TS3 pro vybér.
Stisknéte TS2 pro ulozeni a ukonceni.

N1
- )
)
Prepinaé
rezimu
dalkového
ovladani

( { RezZim jednoho tlagitka:
V tomto rezimu by se tlagitka kazdého dalkového ovladani

méla postupné naudit v nabidce uceni dalkového ovladani.

I
(L( RezZim &tyf tladitek:
V tomto rezimu je funkce kazdého tlacitka na dalkovém
ovladani jiz dana. Jsou naucena vSechna 4 tlacitka.

Konstantni vystupni napéti béhem zavirani brany

Rezim " Okamzité vystupni napéti jako u otevieni dvefi '-
elektrického
zamku
t U (- NC
~ Ix
RezimStop | ) (I NO P
o
A7 oo
ReZim == b
fotobunék :-: "

Nedostupné (prosim nenastavuijte)
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Displej Funkce Tovarné
)45 s ~
- = - Blika¢ ' ' '
) () - ‘e
- = =
Rezim majaku ) O Trvalé sviceni
L . .
- = =l P¥iobdrzeni signalu pro otevfeni '
L ' ' ) -,
sm [P ko siceniprovia )
Rezim b () Jako sviceni pro viditelnost |
varovného
svitidia
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5.8 Reseni problémt

Displej

Problém

Chyba napajeni

OdesSlete k opravé

T -
' ' Y s Zkontrolujte a odstrarite
- a» Prekazka . Ui i
' ' prekazku kolem brany, pokud
AN, 4. 0 .
existuje.
: . , Zkontrolujte, zda infralervené
Paprsek infraterveného senzoru byl o ) Ny
ey . , . zafizeni funguje spravné, zda
' ‘ pfili§ dlouho zakryt (vice nez 2 ) 4 p L
- . . . . nejsou uprostied brany prekazky.
' ' minuty), brana nefunguje, aktivuje . . .
fan am , . Pokud nejsou, zkontrolujte napajeni
se vystrazna kontrolka. A
a zapojeni.
- Zkontrolujte, zda je pfipojen k
' ' ' STOP bf D - zafizeni nouzového zastaveni.
'- -' Blepra gl (doleyisggmint Pokud ne, nastavte tento vstup
-

signalu na ,Normaini otevfeni

AN\
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